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Introduccion

Los productos Nu3baum son el resultado de muchos afios de experiencia. Los exigentes
requerimientos de calidad y el disefio superior le garantizan una larga vida util, fiabilidad y un
funcionamiento rentable. Para evitar dafios y peligros innecesarios, debera leer detenidamente estas
instrucciones de servicio y tener siempre en cuenta el contenido.

Cualquier otro uso que exceda la finalidad descrita sera considerado como no conforme a lo previsto.

La empresa Otto NuRbaum GmbH & Co.KG no se hara responsable de los dafios que resulten de

ello. El riesgo correra exclusivamente por cuenta del usuario.

La utilizacién conforme a lo previsto incluye también:

- La observancia de todas las indicaciones de estas instrucciones de servicio y

- El cumplimiento de los trabajos de inspeccién y mantenimiento, y las inspecciones prescritas,

- Las instrucciones de servicio deben ser tenidas en cuenta por todas las personas que trabajan en
la plataforma elevadora. Esto se aplica especialmente para el Capitulo 4 “Disposiciones de
seguridad”,

- Ademas de las indicaciones de seguridad de las instrucciones de servicio, deberan tenerse en
cuenta las normas y disposiciones vigentes para el lugar de utilizacion,

- La manipulacion reglamentaria de la instalacion.

Obligaciones del titular/explotador:

El titular/explotador tiene la obligacion de autorizar a trabajar en la instalacion sélo a las personas que:

- Estén familiarizadas con las normas bésicas sobre seguridad laboral y prevencion de accidentes y
hayan sido instruidas en el manejo de la plataforma elevadora.

- Hayan leido y comprendido el capitulo de seguridad y las indicaciones de advertencia de estas
instrucciones de servicio, y hayan dejado constancia de ello con su firma.

Peligros en el manejo de la instalacion:

Los productos Nu3baum han sido disefiados y construidos conforme a los Ultimos avances de la
tecnologia y de las normas de seguridad reconocidas. No obstante, en caso de un uso inadecuado
pueden ocasionar peligros para la vida y la integridad fisica del usuario, o dafios en bienes materiales.
La instalacion so6lo debera hacerse funcionar:

- Para el uso previsto.

- Cuando se encuentre en perfecto estado y exento de defectos técnicos de seguridad.
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mm 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Medidas organizativas

Las instrucciones de manejo deberan guardarse siempre a mano, en el lugar de uso de la
instalacion.

En forma complementaria a las instrucciones de servicio, deberan observarse e indicarse las
disposiciones legales y obligatorias sobre prevencion de accidentes y proteccion ambiental de
vigencia general.

iDebera controlarse al menos ocasionalmente que el personal trabaje consciente de la seguridad y
de los peligros, ateniéndose a las instrucciones de servicio!

En caso de ser necesario o requerido por las disposiciones debera utilizarse equipo de proteccién
personal.

iMantener todas las indicaciones de seguridad y peligro en la instalaciéon integras y en buen estado
de legibilidad!

Las piezas de recambio deben satisfacer los requisitos técnicos especificados por el fabricante.
Esto sélo se garantiza con las piezas originales.

Observar los plazos prescritos o indicados en las instrucciones de servicio para
revisiones/inspecciones perioddicas

Actividades de mantenimiento, subsanacién de averias

iRespetar la ejecucion y los plazos prescritos en las instrucciones de servicio para las tareas de
ajuste, mantenimiento e inspeccién, incluyendo las indicaciones para el reemplazo/reequipamiento
de piezas! Estas actividades s6lo deberan ser realizadas por personas competentes que hayan
participado de una capacitacion especial en la fabrica.

Garantia y responsabilidad

En principio rigen las “Condiciones generales de venta y suministro”.

Los derechos de garantia y responsabilidad relacionados con dafios a personas y materiales
quedan excluidos cuando son debidos a alguna o varias de las siguientes causas:

Utilizacidon de la instalacién no conforme a lo previsto.

Montaje, puesta en servicio, manejo y mantenimiento incorrectos de la instalacién.
Funcionamiento de la maquina con dispositivos de seguridad defectuosos, dispositivos de
seguridad y proteccién no dispuestos correctamente o no aptos para funcionar.

Inobservancia de las indicaciones en las instrucciones de servicio en lo relativo al transporte,
almacenamiento, montaje, puesta en servicio, funcionamiento, mantenimiento y reequipamiento de
la instalacion.

Modificaciones constructivas realizadas por cuenta propia en la instalacion.

Modificacion por cuenta propia de ...... (por €j. relaciones de transmision: potencia, nimero de
revoluciones, etc.).

Reparaciones realizadas de manera incorrecta.

Casos de catéstrofe debido a factores externos y fuerza mayor.
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Una vez realizada la instalacion cumplimentar toda esta hoja, firmarla, fotocopiarla y enviar el original
UF al fabricante en el plazo de una semana. La copia queda en el libro de inspeccion.

Otto NufRbaum GmbH & Co. KG
Korker StralRe 24
D-77694 Kehl-Bodersweier

Protocolo de instalaciéon

La plataforma elevadora ............cccccvveeeeeeeeceiiisciiiieeee,
Con el NUMEero de Serie ........oooeeveeeeeeeeiiiieereeeees Fue instalado,

Controlado su funcionamiento y seguridad, y puesto en servicio €l ............cocuvvveeiiiiiiiiiciiiniennnn,

EN 1@ empresa .......oocveeeiiiiiiieiiiiee e L= o [ UPRPTRRR
La instalacion fue realizada por el titular/perito (tachar lo que no corresponda)

Una vez que un montador capacitado ha comprobado su correcto funcionamiento y seguridad, la
plataforma elevadora sin la conexion eléctrica (por ej. enchufe) se entrega para que el suministro
eléctrico sea realizado por el cliente. El cliente deberé establecer una conexién eléctrica entre la
plataforma elevadora y el suministro eléctrico, encargando dicha conexién a un electricista
especializado. (Véanse las especificaciones en el esquema eléctrico)

El titular/explotador certifica la instalacion reglamentaria de la plataforma elevadora, haber leido y
tenido en cuenta toda la informacion de estas instrucciones de servicio y libro de inspeccion, asi
como haber guardado esta documentacién en un sitio accesible en todo momento para los
operadores capacitados.

El perito certifica la instalacion reglamentaria de la plataforma elevadora, haber leido toda la
informacion de estas instrucciones de servicio y libro de inspeccion, y haber entregado la
documentacion al titular/explotador.

Tacos utilizados (*): (Tipo/Marca)
Profundidad minima de anclaje (*) cumplida: mm []ok

Par de apriete (*) cumplida: NM [ Jok
Fecha Nombre, Titular y sello de la empresa Firma del titular
Fecha Nombre del perito Firma del perito
Lo Y 1oL =T o F= 14 (1= PRSPPI (sello)

(*) Véase el suplemento del fabricante de los tacos

Version de la plataforma elevadora 07/2015 // Version de las instrucciones de servicio 01.07.2015
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Protocolo de traspaso

La plataforma elevadora ...........ccccccovvvieeeiiniiiiienniieeen

Con el nUmero de Serie ......cccoovvvveeeviniienee e, fue instalado,

Controlado su funcionamiento y seguridad, y puesto en Servicio €l ........cccocveeeeeeeeeiiiiicciiinennnn.
En la empresa ......cocveeviiiiiiieiiiee e EI e

Las personas que figuran a continuacién (operadores) fueron instruidas después de la instalaciéon
de la plataforma elevadora por un montador capacitado del fabricante o un distribuidor (perito) en
el manejo y cuidado del aparato de elevacién.

En virtud de esta entrega y capacitacion, las instrucciones de mantenimiento Nussbaum se
dejaron en la plataforma elevadora.

(Fecha, Nombre, Firma, las lineas en blanco deben tacharse)

Fecha Nombre Firma

FeCha ........................... Nombre ..................................... Flrma ............................
FeCha ........................... Nombre ..................................... Flrma ............................
FeCha ........................... Nombre ..................................... Flrma ............................
FeCha ........................... Nombre ..................................... Flrma ............................
FeCha ........................... Nombre de| pemo ...................... |:|rmade| pemo ............
ASOCIAd0 Al SEIVICIO POSVENTA:.....cii ittt et e bbb e e e e e e e e e e e anbeeeeeeas
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1 Informacion general

La

documentacién técnica contiene informacion importante para el manejo seguro y para mantener

la seguridad funcional de la plataforma elevadora.

Como comprobante de instalacion de la plataforma elevadora, debera enviarse el formulario del
protocolo de instalacién cumplimentado y firmado al fabricante.

Este libro de inspeccion contiene formularios para utilizar como comprobantes de las
inspecciones de seguridad que se realizan por Unica vez, periddicamente y de manera
extraordinaria. Use los formularios para documentar las inspecciones y deje los formularios
cumplimentados en el libro de inspeccion.

En la hoja de caracteristicas de la plataforma elevadora deberan asentarse las modificaciones en
la estructura y el cambio del lugar de emplazamiento.

1.1. Instalacion e inspeccion de la plataforma elevadora

Los trabajos relacionados con la seguridad en la plataforma elevadora y las inspecciones de
seguridad deberan ser realizados exclusivamente por personas capacitadas para tal fin. Se los
designa en general y en esta documentacion como peritos y expertos (personas competentes).

Los peritos son personas (ingenieros profesionales, peritos de la TUV) que debido a su
formacidn y experiencia tienen la capacidad para inspeccionar y evaluar pericialmente las
plataformas elevadoras. Estan familiarizados con las normas relevantes de seguridad laboral y
prevencion de accidentes.

Los expertos (personas competentes) son personas que poseen conocimientos y experiencia
suficiente en plataformas elevadoras y han participado en una capacitacion especial en fabrica
dictada por el fabricante de la plataforma elevadora (los montadores del servicio posventa del
fabricante y el distribuidor son expertos).

1.2. Indicaciones de peligro

A

Para marcar los puntos de peligro y la informacion importante se utilizaran los tres simbolos
siguientes con el significado descrito. Preste atencién a los pasajes del texto que estan
marcados con estos simbolos.

iPeligro! jSefala un peligro parala viday la integridad fisica, en caso de ejecutarse
indebidamente el procedimiento asi marcado existe peligro de muerte!

iCuidado! jSefiala una advertencia de posibles dafios a la plataforma elevadora u
otros bienes materiales del titular/explotador en caso de ejecutarse indebidamente el
procedimiento asi marcado!

iNota! jSefiala una referencia a una funcién clave o a una observacién importante!
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2 Hoja de caracteristicas de la plataforma elevadora

2.1 Fabricante
Otto NuRbaum GmbH & Co.KG
Korker Strasse 24
D-77694 Kehl-Bodersweier

2.2 Uso previsto

La plataforma elevadora es un aparato de elevacion que se utiliza para levantar vehiculos con un
peso total de (*véase la lista) en instalaciones normales de taller, permitiéndose una distribucién
de carga maxima de (2:3**) (1:3***) en la direccién de entrada o en contra de la direccién de
entrada. No debe producirse una carga individual de sélo uno o dos de los brazos portantes.

Esta prohibida la instalacion de la plataforma elevadora de serie en locales con peligro de fuego,
explosién y recintos hiimedos (areas exteriores, naves de lavado, etc.).

El manejo de la plataforma elevadora se realiza directamente desde la columna de mando (ver
Hoja de datos).

Después de realizar modificaciones en la estructura y de efectuar reparaciones en las piezas
portantes, la plataforma elevadora debera ser inspeccionada de nuevo por un perito que debera
certificar las modificaciones. Al cambiar el lugar de emplazamiento, la plataforma elevadora debera
ser inspeccionada de nuevo por un perito que debera certificar las modificaciones.

(*)Capacidades de carga de la serie SL (SL = SMART LIFT):

SMART LIFT 2.30 SL / HYMAX S 3000** = 3000 kg
SMART LIFT 2.35 SL / HYMAX S 3500** = 3500 kg
SMART LIFT 2.40 SL / HYMAX S 4000*** = 4000 kg
Variantes de brazo Brazos Brazos MINI- DT Sport Cars
portante estandar MAX Brazos Brazos portantes
portantes (SC)
(MM)

SMART LIFT 2.30 SL | 590-900 mm | 600-980mm | 430870 mm
1000-1480 mm -
HYMAX S 3000 940-1495 mm 232SL.28000TG 940-1495 mm

SMART LIFT 2.35 SL | 505-823 mm 570-1160 mm _590-865 mm
HYMAX S 3500 940-1495 mm 940-1495 mm 840-1380 mm

SMART LIFT 2.40 SL | 570-1160 mm | 635-1065 mm
HYMAX S 4000 1130-1840 mm | 1130-1840 mm
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2.3 Modificaciones en la estructura

Se requiere una inspeccién a cargo de un perito para la nueva puesta en servicio
(Fecha, tipo de modificacion, firma del perito)

Lugar, fecha Firma del perito

2.4 Cambio del lugar de emplazamiento

Se requiere una inspeccion a cargo de un perito para la nueva puesta en servicio (fecha, tipo de
modificacidn, firma del perito)

Lugar, fecha Firma del perito
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2.5 Declaraciones de conformidad

EG- Konformitatserklérung MusshaumiP. N B

gemaf Maschinenrichtlinie Anhang # 1A

Declaration of Conformity according Machinery Directive 2008/42/EG ANNEX H 1A
Déclaration de conformité selon directive machines annexe I 1A

Declaracion de conformidad segtn Directiva Maquinaria 2006/42/EG ANNEX 1 1A
Dichiarazione di conformitd in accordo alla direttiva 2008/42/EG ANNEX 1 1A

Hiermit erkldren wir, daft die Hebebihne, Modell: 2.30 8L
Hereby we declare that the ift modet

Par la présente nous dédarons que ie pont élévateur modéle:

Por la presente declara, que el slevador modeio:

Con g presente si dichiara che § solievatore:

allen einschiagigen Bestimmungen der folgenden Richtlinien entspricht:
fulfils alt the relevant provisions of the following Directives:

correspond aux normes suivantes:

cumpls todas las disposiciones pertinentes de las Directivas siguientes:
adempie a utte ie richieste delle seguenti direttive:

Maschinenrichtiinie / Machinery Directive 2006/42/EG
EMV Richtlinie / EMC Directive 2004/108/EC

in Ubereinstimmung mit den folgenden harmonisierten Normen gefertigt wurde
was manufactured in conformity with the harmonized norms

fabriqué en conformité selon les normes harmonisées en vigueurs,

producido de acuerdo a las siguientes normas armonizadas.

& stato fabbricato in conformita con le norme armonizzate

Fahrzeug- Hebeblhnen f Vehicle lifts EN 1493: 2010

Beauftragter fir die Technische Dokumentation Otto NuBbaum GmbH & Co. KG
Authorised to compile the technicad file

Serlennummer
Serial number Serlennummer

EG Baumusterpriifung nach Anhang IX durch:
EC Type examination according Annex IX approved by notified body TUV NORD CERT GmbH
Langemarckstr. 20, D-45141 Essen {0044)

Nummer der EG Baumusterprixfbescheinigung: 44 205 11 400528
Number of the EC type-examination certificate

Kehi- Bodersweier, 18.11.2016
Steffery Nufibaum
/ Gesﬁ’?{wf{%mr

mussbaum Gtto Nubaum GmbH & Co. KG - Korker Str. 24 - D-77694 Kehl-Bodersweier C €
Tel.: +49{0)7853/869-0 - Fax: +49(0)7853/8787 - www.nusshaum-group.de

DoG-NUS,_SL-230-EG_2016-1 .docx
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EG- Konformitatserklarung musshaum

gemdanl Maschinenrichtlinie Anhang 1t 1A

Dedciaration of Conformity according Machinery Directive 2006/42/E6 ANNEX 11 1A
Déclaration de conformité sefon directive machines annexe il 1A

Declaracion de conformidad segiin Directiva Maquinaria 2006/42/EG ANNEX I} 1A
Dichiarazione di conformita in accordo alia direltiva 2006/42/EG ANNEX 1} 1A

Higrmit arkldren wir, dafl die Hebebiihne, Modell: 2.30 SL MM

Hereby we declare that the 1ift model 2.35 8L 2358LDT
Par la présente nous déclarons que le pont éiévateur modéle:

Por la presents declara, que el elevador modelo: 2.40 SL 2.40 SL MM
Con fa presente si dichiara che il sollevatore: 2.50 SL 2.50 8L DG

allen einschisgigen Bestimmungen der folgenden Richtlinien entspricht;
fulfils all the refevant provisions of the following Directives:

corespond aux normes suivanias:

cumple todas fas disposiciones pertinentes de las Directivas siguientes;
adempie a tutte ls richisste delle seguent direttive:

Maschinenrichtlinie / Machinery Directive 2006/42/EG
EMV Richilinie / EMC Directive 2004/108/2G

in Ubereinstimmung mit den folgenden harmonisierien Normen gefertigt wurde
was manufactured in conformity with the harmonized norms

fabriqué en conformité selon les normes harmonisées en vigueurs.

producido de acuerdo a las siguientes normas armonizadas.

& stato fabbricato in conformita con le norme armonizzate

Fahrzeug- Hebeblihnen / Vehicie lifts EN 1493: 2010

Beauftragter filr die Technische Dokumentation Otto NuBbaum GmbH & Co. KG
Authorised to compile the technical file

Seriennummer
Serlal number Serlennummer

Kehl- Boderswsier, 18.11,2016
Staffe Bbatj/
' Gesnggﬁihr

DoC-NUS_SL-230MM-250_2015-11.docx

m}m Otto Nultbaum GmbH & Co, KG - Korker Str. 24 - D-77694 Kehl-Bodersweier c €
Tel.: +49(0)7853/899-0 - Fax: +49(0)7853/8787 - www.nusshaum-group.de
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccién
SMARTLIFT2.30 SL, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S3000, 3500, 4000

ATT

EG- Konformitatserklarung

gemafl Maschinenrichtiinie Anhang |l 1A

Dedlaration of Conformily according Machinery Directive 2006/42/EG ANNEX 1| 1A
Déclaration de conformité selon directive machines annexe |1 1A

Declaracion de conformidad segun Directiva Maquinaria 2006/42/EG ANNEX 1| 1A
Dichiarazione di cooformita in accordo alla direttiva 2006/42/EG ANNEX 1| 1A

Hiermit erklaren wir, dal die Hebebuhne, Madell: HYMAX S 2000 HYMAX S 3200 MM

Hereby we declare that the I model HYMAX S 3000 HYMAX S 3500

Par la présente nous dédarons que le pont élévateur modale HYMAX S 3000 DT HYMAX S 4000

Por |a presente declara, que of elevador modelo

Con la presente si dichiara che # sollevatore: :m g gggg MM :z:::xx g ;ggg_w
HYMAX S 3200 T HYMAX S 5000-DG
HYMAX S 3200 DT

allen einschlagigen Bestimmungen der folgenden Richtlinien entspricht:

fulfils all the relevant provisions of tihe following Directives

comespond aux Normes sulvantes

cumple todas las disposiciones pertinantes de las Diractivas ssguientes:

adempie a tutte le nchieste delle seguenti direttive:

Maschinenrichtlinie ! Machinery Diractive 2006/42/EG

EMV Richtlinie / EMC Dwactive 20041108/EG

in Ubereinstimmung mit den folgenden harmonisierten Normen gefertigt wurde
was manufactured in conformity with the harmonized norms

faboqué en conformité selon les normes harmonisées an viguaurs.

producido de acuerdo a las sigusentes normas armonizadas

& stato fabbricato in conformita con le norme armonizzate

Fahrzeug- Hebebihnen / Vehicle lifts
Elektromagnetische Vertraglichkeit / Electromagnetic compatibifity (EMC}

Beauftragter fur die Technische Dokumentation
Authorised to compile the technical file

Senennummer

EN 1493 2010
EN 61000-6-2 -6-4

Otto Nulibaum GmbH & Co. KG

Serial number

Serignnummer

WkaYo

2 Kehi- Bodersweier, 15.05.2014

o o Slefien NuVum

< Gaschaftsfihrar

&

Nl

i

v

Nl

3 ‘ 'n‘ Otto Nullbaum GmbH & Co KG - Korker Str 24 - D-77654 Kehl-Bodersweier c
o Tel +49(0)7853/899-0 Fax. +49(0)7853/8787 www nussbaum-group de

“
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccién
SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

3 Informacidon técnica

3.1 Datos técnicos

Peso total:

Capacidad de carga:

Carga de un brazo portante:

Distribucién de carga:

Distribucién de carga:

Tiempo de elevacién

Tiempo de descenso:

Tension de servicio estandar:
Potencia del motor:

Numero de revoluciones del motor:
Nivel de presidn acustica LpA:
Conexidn a cargo del cliente:

Sistema de alimentacion opcional:

[[? jAviso Importante!

SMART LIFT 2.30 SL / HYMAX S 3000 = 600 kg
SMART LIFT 2.35 SL / HYMAX S 3500 = 650 kg
SMART LIFT 2.40 SL / HYMAX S 4000 = 650 kg

SMART LIFT 2.30 SL / HYMAX S 3000 = 3000 kg
SMART LIFT 2.35 SL / HYMAX S 3500 = 3500 kg
SMART LIFT 2.40 SL / HYMAX S 4000 = 4000 kg

No debe producirse una carga individual de uno de los
brazos portantes.

SMART LIFT 2.30 SL / HYMAX S 3000
SMART LIFT 2.35 SL/HYMAX S 3500
Max. 2:3 6 3:2 en 0 en contra de la direccién de entrada

SMART LIFT 2.40 SL / HYMAX S 4000
Max. 3:1 6 1:3 en o en contra de la direccién de entrada

Aprox. 40 s (3t) / aprox. 46 s (3,5t) / Aprox. 48 s (4 t)
Aprox. 40 s

3 ~/N+PE,400 V ,50 Hz

2x1,5kwW

1420 revoluciones por minuto

<70dB

3~/N+PE, 400 V, 50 Hz

Con fusibles de 16 A de accién lenta

Segun normas VDE

Conexién neumatica: para aire comprimido 6-10 bar
Toma de corriente: 220 V/50 Hz

La plataforma elevadora se entrega sin la conexién eléctrica para el suministro
eléctrico previsto, una vez comprobado su correcto funcionamiento y seguridad. En
las instalaciones del cliente deber& establecerse una conexién de enchufe. Este
enchufe de conexién provisto por el cliente debera encontrarse en las proximidades
de la plataforma elevadora y debera encontrarse necesariamente a una altura tal que
pueda alcanzarse sin el uso de medios auxiliares (por ej. escalera). De lo contrario
debera instalarse un interruptor principal separado, con cerradura, en las
proximidades de la plataforma elevadora que pueda alcanzarse sin el uso de medios

auxiliares.

20110015 OPI
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccién
mm 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

3.2 Dispositivos de seguridad

20110015 OPI

1 Mecanismo de seguridad en caso de rotura de la tuerca de elevacion
Comprobacion de las tuercas de elevacion mediante un indicador de desgaste
incorporado.

2 Desconexion de fin de carrera por control electrénico
Proteccion de la plataforma elevadora contra la extensidn excesiva del carro de
elevacién hacia arriba o hacia abajo.

3 Supervisién de sincronizacion electrénica
Proteccidn contra la falta de sincronismo de los carros de elevacién entre si

4 Bloqueo del brazo portante
Proteccion de los brazos portantes contra el movimiento horizontal en la posicion

elevada

5 Gancho de retencion
Proteccion contra una nueva subida en caso de rotura de la tuerca de elevacion

6 Conmutador inversor con dispositivo de candado
Proteccion contra el uso no autorizado

Opcional:

7 Protector de pies en los brazos portantes
Proteccidn contra cizallamiento y aplastamiento en la zona de los pies.

8 PARADA CE + sefial de advertencia acustica

Proteccidn contra cizallamiento y aplastamiento en la zona de los pies.

14 13.04.2016
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3.3 Hojas de datos

3.3.1 Hojas de datos 2.30 SL
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4 Disposiciones de seguridad

Al manipular plataformas elevadoras deben cumplirse las disposiciones legales sobre prevencién de
accidentes segin BGG945: Inspeccion de plataformas elevadoras; BGR500 Operacion de
plataformas elevadoras; (VBG14).

Cabe sefalar especialmente el cumplimiento de las siguientes prescripciones:

* La capacidad max. de carga de la plataforma elevadora no debera superarse. Véase al
respecto las especificaciones en la placa de caracteristicas.

» Al hacer funcionar la plataforma elevadora deberan seguirse en todo momento las
instrucciones de manejo.

* Laplataforma elevadora deberéa bajarse del todo antes de la subida del vehiculo, el cual
s6lo debera hacerlo en la direccidn prevista.

» Envehiculos con poca distancia del chasis al suelo o con equipamientos especiales,
debera comprobarse con anticipacién si pueden producirse dafios antes de posicionar los
brazos portantes y levantar el vehiculo.

* Para el manejo autbnomo de plataformas elevadoras s6lo deberan emplearse personas
que tengan 18 afios de edad cumplidos, hayan sido instruidos en el manejo de la
plataforma elevadora y hayan demostrado sus aptitudes para la actividad frente al
empleador. Deberan ser comisionados expresamente por el empleador para el manejo de
la plataforma elevadora. (extracto de BGR500) (véase el protocolo de traspaso).

» El asiento correcto del plato portante debajo del vehiculo debera volver a comprobarse,
una vez que el vehiculo se haya levantado un poco.

» Cada vez que el vehiculo se haya posado en el suelo, deberan volver a controlarse las
posiciones de los brazos portantes y corregirse en caso necesario.

» Deberé tenerse en cuenta el posible desplazamiento del centro de gravedad al desmontar
piezas pesadas. El vehiculo debera siempre asegurarse debidamente con medios
adecuados para evitar que se caiga (por €j. correas de amarre, barra transversal, etc.).

» Durante el proceso de elevacién o descenso, no debera permanecer ninguna persona en
el area de trabajo de la plataforma elevadora.

+ Est4 prohibido el transporte de personas con la plataforma elevadora.

» Esta prohibido treparse a la plataforma elevadora y al vehiculo levantado.

+ Después de realizar modificaciones en la estructura y de efectuar reparaciones en las
piezas portantes, la plataforma elevadora debera ser inspeccionada por un perito.

» Los vehiculos s6lo deberan levantarse por los puntos de elevacion autorizados por el
fabricante del vehiculo.

» Siempre debera observarse todo el proceso de elevacién y descenso.

» Esta prohibida la instalacion de la plataforma elevadora de serie en locales con peligro de
explosidn y recintos himedos (por ej. naves de lavado).

» Las intervenciones en la plataforma elevadora recién deberan realizarse una vez que el
interruptor principal esté apagado y bloqueado.

No colgar ningln tipo de iman en la columna de mando o en las
proximidades de los elementos de mando, porque de lo contrario
puede producirse un fallo del sistema electrénico y una falta de
sincronismo de la plataforma elevadora.
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5 Instrucciones de manejo

las disposiciones de seguridad. jAntes del primer manejo lea detenidamente

Q Durante el manejo de la plataforma elevadora deberan respetarse a toda costa
las disposiciones de seguridad del capitulo 4!

5.1 Posicionamiento del vehiculo

* Entrar el vehiculo en la plataforma elevadora o colocarlo sobre los brazos portantes de acuerdo a
las siguientes ilustraciones (figura A y B).

Figura. A) La columna de elevacién debera Figura. B) Entrar en el centro de la plataforma
quedar entre el volante y las bisagras elevadora.
de la puerta del auto.

» Girar hacia adentro los brazos portantes y extraerlos debidamente hasta la longitud
deseada. Los platos de elevacion ajustables deben aplicarse en los puntos prescritos por
el fabricante del vehiculo.

Versién con brazos portantes MINI-MAX

\

»

Figura 1: Posicionar los platos portantes debajo de los
puntos de elevacién solicitados por el fabricante del

\ b
vehiculo.

4

]

A

Figura 2: dado el caso, aplicar los platos portantes en los
puntos de elevacién presionando la palanca.

fiablemente en la posicién prevista.
® De lo contrario, el sistema "MINI-MAX" puede
descender a su posicidn inferior.

' Debera prestarse atencién a que el dentado encaje
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Figura 3: Para desencajar los platos de elevacion se debera
presionar la palanca posterior.

* Los bloqueos de los brazos portantes deberan quedar encajados una vez alcanzados los

puntos de elevacion.
» Cada vez que el vehiculo se haya posado en el suelo, deberan volver a controlarse las

posiciones de los brazos portantes y corregirse en caso necesario.
+ Controlar que no se encuentre ninguna persona u objeto en el area de peligro de la
plataforma elevadora.

5.2 Elevacién del vehiculo

+ Levantar el vehiculo hasta que las ruedas queden en el aire. Accionar el elemento de
mando => "Subir" (véase la figura 4).

» Unavez que las ruedas estén en el aire, el proceso de elevacion debera interrumpirse y
habrd que comprobar una vez mas el asiento correcto del plato portante debajo del
vehiculo.

* A continuacién, levantar el vehiculo hasta la altura de trabajo deseada.

Es absolutamente necesario prestar atencién al correcto asiento del vehiculo sobre los
platos portantes, de lo contrario existe peligro de caida.
E? La plataforma elevadora puede regularse varias veces, segun la distribucion de carga,

durante la "Elevacion".

n? Debera prestarse atencion a que los bloqueos de los brazos portantes estén
encajados después de la elevacion del vehiculo.

Figura4 Unidad de mando con conmutador Elemento de mando de la 2.50 SL
inversor (2.30 SL hasta 2.40 SL)

Opcional
Pulsador Parada CE

iEn las instalaciones del cliente deberéa colocarse un interruptor principal separado, con
cerradura, a una altura accesible, si la conexidn eléctrica de la plataforma elevadora o la interfaz
eléctrica se encontrara por encima de 1.90 metros y s6lo fuera posible alcanzarla utilizando
medios auxiliares (por ej. una escalera)!
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[[F Si se alcanza el "Arriba apag.” o "Abajo apag.", se iluminan dos LED rojos en el
indicador LED. Para evitar dafios en la plataforma elevadora, mientras estan
iluminados los LED rojos no se permitira subir y bajar un poco alternativamente
la plataforma elevadora.

5.3 Sincronizacion de la plataforma elevadora

» La plataforma elevadora esta equipada con un control electrénico de sincronizacion.

» En la parte superior de los husillos elevadores hay potenciometros electrénicos que
detectan las posiciones efectivas de los husillos y con ello la altura de elevacion de la
plataforma.

» En funcién de una diferencia de altura de ambos lados entre si (carros de elevacién) que
pudiera existir, por medio de calculo computarizado se detendra el carro de elevacion que
va adelantado (sin importar si la plataforma elevadora sube o baja) el tiempo necesario
como para que ambos carros de elevacién vuelvan a estar a la misma altura. El rango de
regulacion admisible de la plataforma elevadora es de aprox. 18 mm.

5.4 Descenso del vehiculo

» Controlar que no se encuentre ninguna persona u objeto en el area de peligro de la
plataforma elevadora.

* Bajar el vehiculo hasta la altura de trabajo deseada o bajarlo hasta la posicion inferior;
para ello accionar el elemento de mando =>"Bajar".

[I? La plataforma elevadora puede regularse varias veces, segun la distribuciéon de carga,
durante el "Descenso".

* Cuando la plataforma elevadora se encuentre en la posicion inferior, girar los brazos
portantes a la posicién inicial. (Figura 5, valido para 2.30 SL a 2.40 SL)

C
Posicion inicial de los brazos portantes

D
Cuando la plataforma elevadora se
encuentre en la posicion inferior, los
brazos portantes deberan girarse a la
posicion inicial.

+ Siempre bajar la plataforma elevadora (brazos portantes) hasta la posicion inferior, para
poder girar facilmente hacia adentro y hacia afuera los brazos portantes. Al mismo
tiempo, un descenso hasta la posicion inferior es necesario a fin de que el dispositivo de
seguridad se active en caso de fallo

n (Enganche del gancho de retencién en la pestafia del pestillo).

* Sacar el vehiculo de la plataforma elevadora.
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5.5 Indicador LED en la unidad de mando

El proceso de elevacion y descenso de la plataforma elevadora se supervisa con un
sistema de medicidn de posicién. Las diferentes funciones también se visualizan en la
unidad de control através de un indicador LED. A continuaciéon encontrara algunas

explicaciones:

OAl-
: K1-
0z UAL-
o OA2-
:_‘i‘al['.‘ K2-
— UA2-
Subir
Bajar

[elel 22 2 1ol

yparschal

Figura 6:

LED rojo
LED verde
LED rojo
LED rojo
LED verde
LED rojo
LED verde
LED verde

Indicaciones en funcionamiento normal

+ Desplazamiento hacia arriba:

NUBBAUM Unidad de mando en la columna de elevacién

Si los siguientes LED se iluminan, esto significa:

"Arriba apag." lado de mando activo
Contactor motor lado de mando activo
"Abajo apag." lado de mando activo
"Arriba apag." lado opuesto activo
Contactor motor lado opuesto activo
"Abajo apag." lado opuesto activo

La plataforma elevadora asciende

La plataforma elevadora desciende

Se iluminan los siguientes LED: Subir, K1, K2 y bajar se encienden.

+ Desplazamiento hacia abajo:

Se iluminan los siguientes LED: Bajar, K1, K2 y subir se encienden.
» Posicion final superior alcanzada (Arriba apag. accionado):

Se iluminan los siguientes LED: OAIl, OA2, Subir y bajar se encienden.
» Posicion final inferior alcanzada (Abajo apag. accionado):

Se iluminan los siguientes LED: UAI, UA2, Bajar y subir se encienden.
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6 Comportamiento en caso de averia

A

En caso de interrumpirse la disponibilidad de servicio de la plataforma elevadora puede existir un

fallo menor. Examine la instalacion para detectar las causas de fallo indicadas.

Si comprobando las causas indicadas el fallo no puede subsanarse, debera notificarse al servicio

posventa de su distribuidor.

Esta prohibido realizar trabajos de reparacion por cuenta propia en la plataforma
elevadora, particularmente en los dispositivos de seguridad, asi como controles y

reparaciones en el sistema eléctrico.

Los trabajos en el sistema eléctrico deben ser realizados Unicamente por personal

especializado.

Problema: jLa plataforma elevadora no puede ni subir ni bajar!

Posibles causas:

Solucién:

No hay suministro eléctrico

El interruptor principal esta desconectado o
defectuoso

Conmutador inversor defectuoso
Fusible defectuoso
La linea de alimentacion esta cortada

Motor sobrecalentado

Las conexiones de enchufe que van a los motores
no estan enchufadas o se han soltado

La plataforma no se encuentra en la ventana de
control

La correa Polyflex esta floja o defectuosa

Motor defectuoso

La plataforma elevadora se encuentra en la
posicion inferior Se activo el dispositivo de
seguridad (gancho de retencion)

La plataforma elevadora ya no se encuentra en la
zona de control y se ha apagado

Compruebe el suministro eléctrico

Haga revisar el interruptor principal

Haga revisar el conmutador inversor
Compruebe el fusible
Compruebe la linea de alimentacion

Deje enfriar el motor (el tiempo de
enfriamiento depende de la
temperatura ambiente)

Revisar los conectores enchufables
en los motores

Realizar sincronizacion manual
(Véase el apartado 6.4)

Parar la plataforma elevadora y
asegurarla contra un uso no
autorizado. Reemplazar la correa
Polyflex y volver a ajustar. (véase el
apartado 7.3)

Realice el descenso de emergencia
(véase el apartado 6.1)

Tuerca de elevacion defectuosa
Contactar al servicio posventa
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Problema: jLa plataforma elevadora no se eleva!

Posibles causas: Solucién:

Solo hay 2 fases activas Hacer revisar la instalacion in situ
por un electricista especializado

La correa Polyflex esté floja/rota comprobar/reemplazar y volver a
ajustar (véase el apartado 7.3)

Tuerca de elevacion rota, dispositivo de seguridad Parar la plataforma elevadora y
(gancho de retencion) activo, los carros de elevacion | asegurarla contra un uso no

ya no se encuentran en la ventana de control y la autorizado, contactar al servicio

plataforma elevadora se ha apagado posventa

Arriba apag. activo La plataforma elevadora sélo puede
bajarse

Problema: jLa plataforma elevadora no desciende!

Posibles causas: Solucion:
Abajo apag. activo La plataforma elevadora solo puede
subirse

Los brazos portantes han chocado con un obstaculo | Realizar sincronizacion manual
y estan fuera de la ventana de control

6.1 Descenso de emergencia

En caso de corte del suministro eléctrico o motor defectuoso la plataforma elevadora ya no
podra bajarse. No obstante, existe la posibilidad de llevar la plataforma elevadora hasta la
posicion inferior.

El descenso de emergencia s6lo debe ser realizado por personas instruidas
en el manejo de la plataforma elevadora. Deberén tenerse en cuenta las
indicaciones para "Bajar".

Procedimiento de descenso de emergencia

» Desconectar el suministro eléctrico o apagar el interruptor principal y asegurarlo contra
una reconexion.

* Retirar las dos cubiertas superiores de la correa trapezoidal.

» Girar con cuidado la tuerca hexagonal en el extremo superior de los husillos elevadores
con una herramienta adecuada en sentido antihorario. Este procedimiento debe
efectuarse alternativamente (5 cm) en ambos husillos elevadores, hasta que las ruedas
del vehiculo apoyen en el suelo y los brazos portantes puedan colocarse en la posicién
inicial. En caso de defectos se debera parar la plataforma elevadora y asegurarla contra
un uso no autorizado. Debera notificarse al servicio posventa.

6.2 Chogue con un obstaculo

Si por un descuido del operador el carro de elevacion o un brazo portante se encuentra con
un obstéculo durante el descenso, solo se bloquea el motor cuyo carro de elevacién o brazo
portante se encuentra en el obstaculo. La plataforma elevadora se apagara en cuanto el otro
carro elevador se haya desplazado 64 mm fuera del rango de control. Como medida adicional
de proteccion se ha incorporado un monitor de temperatura en el bobinado del motor, el cual
interrumpe la corriente de control en caso de sobrecarga del motor. Recién sera posible
volver a manejar la plataforma elevadora después de algunos minutos (enfriamiento del
motor: dependiendo de la temperatura exterior). Después de un bloqueo del motor debera
revisarse la correa trapezoidal para detectar posibles dafios y reemplazarse si fuera
necesario. Péngase en contacto con su asociado del servicio postventa (distribuidor).
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6.3

.

6.4

6.5

Activacion del mecanismo de seguridad

La plataforma elevadora esta equipada con un mecanismo de seguridad que se activa en
caso de rotura de la tuerca de elevacion. Al romperse la tuerca de elevacion, una tuerca de
seguridad suelta que es arrastrada sobre el husillo absorbe la carga. Después de una rotura
de la tuerca de elevacion la plataforma elevadora puede bajarse por Gnica vez. Una vez
alcanzada la posicion inferior ya no es posible una nueva elevacion de la plataforma, es decir
que el carro elevador del lado defectuoso es bloqueado mecanicamente por un pestillo de
seguridad. Al intentar subir la plataforma elevadora, los carros de elevacion se desplazan
fuera del rango de control y la plataforma se apaga. Después de eso la plataforma elevadora
debera asegurarse contra un uso no autorizado (por ej. apagar el interruptor principal y
colocarle un candado), hasta que haya sido reparada debidamente. (Es decir, entre otras
cosas, después de haber reemplazado la tuerca de elevacion y de seguridad)

Como la activacion del mecanismo de seguridad se atribuye a un defecto de la
plataforma elevadora, debera notificarse el servicio posventa de su distribuidor.

En caso de averias y para cualquier reparacién en la plataforma elevadora, el
interruptor principal debera apagarse o debera desconectarse el suministro eléctrico
y asegurarse contra una reconexion.

El controlador eléctrico sélo debe ser abierto por un experto capacitado.

Sincronizacién manual de los carros de elevacion

Para asegurar la sincronizacion de ambos carros de elevacion, ambos estan vinculados a
través de un sistema de medicion de posiciéon. Si uno de los carros de elevacién se adelanta
alrededor de 18 mm, esto es detectado por el controlador electrénico. A partir de ese
momento, el carro de elevacién que va adelantado se detendra hasta que ambos carros de
elevacion vuelvan a estar a la misma altura, recién entonces se volvera a arrancar el motor.
No obstante, si la plataforma elevadora se desplaza 64 mm fuera de una ventana de
desconexion o de control, esto es detectado por el controlador electronico y la plataforma
elevadora se apaga.

Para llegar nuevamente al rango normal de control de 18 mm, la plataforma elevadora
debera sincronizarse manualmente.

La cubierta superior de una columna debera desmontarse, la tuerca en el extremo superior
del husillo debera girarse hasta que ambos lados tengan la misma altura.

Reajuste de "Arriba apag. y Abajo apag.”

Los potenciémetros han sido ajustados y se ha comprobado su correcto funcionamiento en
fabrica. Por razones de seguridad, los ajustes en estos potenciémetros so6lo deben ser
realizados por expertos capacitados en la fabrica (personas competentes).

Un control del ajuste debe llevarse a cabo durante el montaje.

» Sise realiza un trabajo de mantenimiento o reparacion en el elemento de mando, debera
primero desconectarse el suministro eléctrico. (por ej. desenchufar el cable de
alimentacion)
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Figura 7: Version sin parada CE

Pos. 3 Potencidmetro de Arriba apag.
Pos. 4 Potenciometro de Abajo apag.

Figura 8: Version con parada CE

Potenciémetr
o de parada
CE

Potenciémetro de
Arriba apag.

Potencidbmetro
de Abajo apag.

Emisor de sefial
de advertencia

funcionamiento de la plataforma elevadora, incluso peligros para la vida y la
integridad fisica de las personas, y dafios permanentes en el aparato de elevacion y el
vehiculo elevado.

C Si se realizan ajustes incorrectos en los potenciémetros, esto puede ocasionar mal

* Aflojar la unidad de mando en la columna de mando.

» Sise gira el potenciémetro 3 (de "Arriba apag.") en sentido antihorario, el punto de retencién
superior se desplazara hacia arriba y la plataforma elevadora se detendra mas tarde durante el
proceso de elevacion.

* Sise gira el potenciémetro 3 (de "Arriba apag."”) en sentido horario, el punto de retencién superior
se desplazara hacia abajo y la plataforma elevadora se detendra antes durante el proceso de
elevacion.

» Sise gira el potenciémetro 4 (de "Abajo apag.") en sentido antihorario, el punto de retencién
inferior se desplazara hacia arriba y la plataforma elevadora se detendra antes durante el
proceso de descenso.

» Sise gira el potenciémetro 4 (de "Abajo apag.") en sentido horario, el punto de retencion inferior
se desplazara hacia abajo y la plataforma elevadora se detendra més tarde durante el proceso
de descenso.

n@: En los trabajos de ajuste posteriores debera ponerse atencion a que se evite un
bloqueo mecanico de la plataforma elevadora sin excepcién. El potenciometro de
"Arriba apag. o Abajo apag." sélo debe ajustarse en forma fina, es decir que el
potencidometro sélo debe regularse ligeramente y después debe accionarse la
plataforma elevadora. Repetir el procedimiento hasta que se haya alcanzado la
posicion final deseada de la plataforma elevadora.

20110015 OPI 37 13.04.2016



Instruccionesde servicio y libro de inspeccién
mm ET1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 SL, 2.40 SL/ HYMAX S3000, 3500, 4000

7 Mantenimiento y cuidado de la plataforma elevadora

Antes de un mantenimiento deberan hacerse todos los preparativos para asegurar que
durante los trabajos de mantenimiento y reparacién en la instalacion elevadora no se
produzcan peligros para la vida y la integridad fisica de las personas, ni dafios a los
bienes materiales.

[1‘_?’ Base juridica: BSV (Reglamentacion sobre equipos eléctricos) + BGR500 (Operacion de
medios de trabajo)

En el desarrollo y la produccion de productos Nu3baum se le da mucha importancia a la
durabilidad y a la seguridad. Para garantizar la seguridad del operador, la fiabilidad del
producto, bajos costes de mantenimiento, el reclamo de garantia y finalmente, la durabilidad
de los productos, son tan necesarios el montaje y manejo correctos, como también el
mantenimiento periddico y el cuidado suficiente.

Nuestras plataformas cumplen o superan todos los estandares de seguridad de los paises en
los que se venden. Las normas europeas, por ejemplo, obligan a realizar un mantenimiento
cada 12 meses durante el funcionamiento de la plataforma por parte de personal cualificado.
Para garantizar la mayor disponibilidad y funcionalidad posible del sistema de elevacion,
deberan asegurarse los trabajos de limpieza, conservacion y mantenimiento por medio de
eventuales contratos de mantenimiento.

Después de la primera puesta en servicio la plataforma elevadora debera ser sometida a
mantenimiento peridédicamente, a intervalos de no mas de un afio, a cargo de un perito segun
el siguiente esquema. En caso de servicio intensivo y alto grado de contaminacién, el intervalo
de mantenimiento debera acortarse.

Durante el uso diario debera observarse el funcionamiento general de la plataforma
elevadora. En caso de averias debera notificarse el servicio posventa.

Etiquetas de engrase y mantenimiento en la columna de elevacién

1

P
X2 °
\-.-'_-1'-/5;' 4
7wy "5
6

Esquema de engrase y mantenimiento en la columna de elevacion
Explicaciones: por ej. 1B = Lubricar dos veces al afio con una grasa multiuso.
5C = Limpiar una vez por mes con aire comprimido
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7.1 Esquema de mantenimiento

I

Antes de comenzar el mantenimiento debera desconectarse el suministro eléctrico.
El area de trabajo alrededor de la plataforma elevadora debera asegurarse contra el

acceso no autorizado.

\"ij{’ M— . i:ﬁ\ =3
S Op < ! v C::‘:ﬁ
FEN J |- ] " é}“/// i N
Inspeccién Rociar Aceitar Engrasar | Limpiar con aire Limpiar | Comprobar
visual comprimido
1 \
4 [2] ’
L s
(SaSoy. S
[ .L‘,:q?
] :
TG
0]
*
[db4H
1 Q
»,{/
Pos. Tipo de Esgquema de mantenimiento Frecuencia
mantenimiento
U ESon Deberan limpiarse letreros de caracteristicas y Diariamente
((' VT sz, advertencia, leyendas, guias rapidas de manejo,
; §~’. " N pegatinas de seguridad e indicaciones de
P L advertencia y reemplazarse en caso de dafos.
—o
A Lubricar el racor de engrase en el cojinete superior Por lo menos
o del husillo elevador con una grasa multiuso. Para una vez al afio
; ello antes sera necesario aflojar la cubierta del
o husillo (g) y retirarla hacia arriba.
Debera evitarse un exceso de grasa.
B Comprobar el desgaste de las correas Poly-V;
<\_.\ '.1’)/ Reapretar en caso necesario (consulte las Por lo menos
0 instrucciones en la documentacion detallada) una vez al afio
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Medicion optica de desgaste:

I Lafijacion de la barra de retencién "Safty Kit"
debe estar instalada, véase el capitulo 9.1.

Para comprobar la tuerca de soporte debera retirarse
la cubierta del husillo elevador. En la placa de soporte
se ha instalado un medidor de desgaste de la tuerca
de soporte. Este debera quedar al ras del borde
superior de la placa de soporte (en la parte superior
del carro de elevacion) (véase la figura de arriba). Si el
pasador sobresale 2 mm hacia arriba, la tuerca de
soporte debe cambiarse junto con la tuerca seguidora.

(\'. '.11’)/ Comprobar el desgaste del husillo elevador (dafios). Por lo menos
C RN una vez al afio
Aceitar ligeramente la almohadilla de fieltro, entre el
centraje del husillo y la tuerca de elevacion. Debera
(s o utilizarse un aceite de baja viscosidad similar al SAE
L 1 15 W 40. La lubricacion de la tuerca se realiza por
D medio de una aceitera entre la columna y la chapa Después del
cubierta del husillo (dado el caso retirarla). montaje
. . . . y
No usar un aceite adhesivo. El aceite adhesivo
biodegradable se resinifica y puede ocasionar dafios | por |0 menos
en la plataforma elevadora. El aceite adhesivo una vez al afio
normal afecta negativamente las caracteristicas de
funcionamiento. Recomendamos que se utilice un
aceite de baja viscosidad, similar al SAE 15W40.
Einbau-Zustand Ausbau-Zustand
Spindel E|
E Hubrmutter ~ rs
sz, B !
< (@) '
7N E{
/Hubschlitten

Por lo menos
una vez al afio

Abertura en el
carro de
elevacion

Comprobar la posicién del gancho de retencion.
Bajar por completo la plataforma elevadora. Aflojar la
placa cubierta y retirarla hacia arriba. La posicion del
gancho de retencion podra ahora comprobarse a
través de la perforacion en el carro de elevacion.
Este deberé estar alineado con la pestafia del
pestillo.

En plataformas a partir del nimero de serie: 379231
se puede ademas comprobar el pestillo a través de
la perforacién en el carro de elevacién.

Por lo menos
una vez al afio
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iEn caso
necesario los
medios
casquillos s6lo
deben limarse,

Centraje del husillo (retardo de marcha por inercia)
Par de apriete: aprox. 4 Nm

Espacio libre: aprox.1 mm

Parte posterior: Los medios casquillos apoyan.

Comprabar el estado y funcionamiento del centraje
del husillo (retardo de marcha por inercia), reapretar
en caso necesario. Debe asegurarse que los lados
interiores de los medios casquillos estén en contacto
con el husillo. En caso necesario deberan repasarse
las superficies de corte de los medios casquillos con
una lima (jno aserrar!).

Si el centraje del husillo ya no puede reajustarse,
éste debera reemplazarse.

El tornillo de fijacion de la abrazadera se encuentra a
la altura del espacio libre.

Comprobacion del centraje del husillo:

Ajuste a mano (sin llave dinamomeétrica)

Se pone una mano sobre el husillo y se gira con ella
el husillo en uno y otro sentido.

Durante este proceso, se gira la abrazadera con una
llave de agarre en T, tanto como sea necesario hasta
que el movimiento hacia uno y otra lado del husillo
s6lo sea posible haciendo mucho mas fuerza.

Si este es el caso, debera ponerse también la
segunda mano sobre el husillo.

Si ahora con ambas manos el husillo si se puede
girar, pero con dificultad, entonces el centraje del
husillo esté ajustado correctamente.

Antes de comenzar con otros trabajos, debera
realizarse el mismo procedimiento en la segunda
columna.

Si se determina que en ningln momento es

Por lo menos
una vez al afio

no deben necesario hacer demasiada fuerza para girar el
aserrarse! husillo con la mano, las superficies de corte de los
centrajes del husillo deberan repasarse o los medios
casquillos deberan reemplazarse.
G <\_,\ '.l’>/ Comprobar el desgaste de los bloqueos de los Por lo menos
SN brazos portantes y de la arandela dentada. una vez al afio
o Reemplazar ambos componentes en caso de
fjk A= presentar dafios visibles.
7 ,J &
JZ8
H P '.l!/ Comprobar el desgaste de los cojinetes DU de la Por lo menos
SR guia del husillo. Aceitar ligeramente con un aceite de | Una vez al afo
baja viscosidad similar al SAE 15 W 40.
1/A\r: 3 A
NAEYY Debera comprobarse la suavidad de funcionamiento
J.K,O }’. "' A de los tirantes de los brazos portantes, pernos de los | Por lo menos
‘ brazos portantes y pernos roscados de los platos una vez al afio
portantes. Si fuera necesario engrasarlos
! ligeramente con una grasa multiuso. Debera evitarse
] un exceso de grasa.
sz, L.
L ﬁll- "' N Comprobar el estado y funcionamiento del protector Diariamente
de pies. Reemplazar en caso de dafos.
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Comprobar el desgaste de los platos de elevacion de
goma y reemplazarlos en caso necesario.

Diariamente

Py

——

En la tuerca de seguridad debera lubricarse una vez
al mes el racor de engrase con grasa multiuso. Esto
se hace a través de la perforacion prevista para tal
fin en el carro de elevacion. Para ello sera necesario
aflojar la cubierta del husillo (véase g) y retirarla
hacia arriba.

Una lubricacion excesiva de la tuerca de seguridad
por lubricacién intensa o lubricacién con grasa o
Molikote, produce una reduccion de la eficiencia y la
capacidad de elevacion de la plataforma elevadora.
Esto debe evitarse. En caso necesario, desengrasar
el husillo elevador y aceitar ligeramente como se
describe.

Mensualmente

Comprobar el desgaste de las vias de deslizamiento
y de las piezas de deslizamiento de los carros de
elevacion. Después de la limpieza, lubricarlos con
una grasa multiuso.

Por lo menos
una vez al afio

Brazo portante MINI-MAX

Soplar y rociar los pernos.
Comprobar el desgaste de los rodillos portantes.

Comprobar el tornillo de seguridad (esta ligeramente
atornillado y pegado adicionalmente (Loctite). El
tornillo no debe apretarse del todo porque de lo
contrario ya no quedara garantizada la suavidad de
funcionamiento del mecanismo MINI-MAX.

Limpiar y rociar estas superficies de friccion. "Aceite
penetrante” similar al Top 2000 de la empresa Autol
Comprobar dafios en la chapa de proteccién
reemplazar en caso necesario

Mensualmente
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Todos los tornillos y tacos de fijacion debera
comprobarse con una llave dinamométrica.

iz Clase de resistencia 8.8
0,08* 0,12** 0, 14*** Por lo menos

M8  17.9 23.1 25.3 una vez al afio
Q MI0 36 46 51

Mi2 61 80 87

Mi6 147 194 214

M20 297 391 430

M24 512 675 743

Clase de resistencia 10.9
0,08* 0,12* 0, 14***

M8 26.2 34 37.2
MI10 53 68 75
MI12 90 117 128
MI16 216 285 314
M20 423 557 615
M24 730 960 1060

* Coeficiente de rozamiento por
deslizamiento 0,8 lubricado con MoS§2

** Coeficiente de rozamiento por
deslizamiento 0,12 ligeramente aceitado

*** Coeficiente de rozamiento por
deslizamiento 0, 14 tornillo protegido con
pldstico microencapsulado

Todas las soldaduras deberan someterse a una

vl . .. . .
b '.Ti)/ inspeccion visual. En caso de grietas o fracturas de Por lo menos
SN las soldaduras, debera pararse la plataforma una vez al afio

elevadora y contactarse la empresa distribuidora.

Comprobacién de la pintura:

- Comprobar el recubrimiento de polvo, repararlo en
caso necesario.

iz, Los dafios causados por agentes externos deberan

5 tratarse inmediatamente después de su deteccion.
En caso de no someter a tratamiento dichos puntos,
el dafio del recubrimiento de polvo podria extenderse
y hacerse permanente por la infiltracién de depdsitos
de todo tipo.

Estos puntos deberan rectificarse ligeramente (grano
120), limpiarse y desengrasarse. Después acabar

con una pintura de retoque apropiada (tener en Por lo menos
cuenta N° RAL). una vez al afio

- Comprobar las superficies galvanizadas y repararlas
si fuera necesario.

El 6xido blanco es favorecido por la humedad
permanente y la mala ventilacion. Utilizando una tela
esmeril (grano A 280) pueden tratarse los puntos
afectados. En caso necesario los puntos podran
retocarse con un material resistente (pintura, etc.).
Tener en cuenta el esquema de colores RAL.

- El 6xido es producido por dafios mecénicos,
desgaste, depdsitos agresivos (sal para la nieve,
derrames de fluidos de servicio), deficiencias o
ausencia de limpieza.

Utilizando una tela esmeril (grano A 280) pueden
tratarse los puntos afectados. En caso necesario los
puntos podran retocarse con un material adecuado y
resistente (pintura, etc.).

\'.'
e
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Comprobar posibles dafios en los componentes
eléctricos.

NS

—{e
.
e

- Enchufes
Por lo menos
- Conmutador inversor e indicador LED una vez al afio

. i - . Diariamente
- Durante la instalacion y el mantenimiento siempre

debera revisarse el estado de los cables eléctricos.
Todos los cables y conductos deben estar
asegurados o deben asegurarse de tal modo que no
puedan aplastarse ni torcerse, y no puedan quedar
en contacto con componentes rotantes (por ej. polea
de la correa trapezoidal).

7y Sistema de alimentacion opcional:
- Toma de corriente Por lo menos
- Conexién neumatica una vez al afio

NS

e
.
s

Comprobar dafios.
Compruebe el funcionamiento.

7.2 Limpieza de la plataforma elevadora

Un cuidado periédico y competente contribuye a la puesta en valor de la plataforma elevadora.
Ademas, éste puede ser también una de las condiciones para hacer vélida la garantia en caso
de eventuales dafios por corrosion.
La mejor proteccion para la plataforma elevadora es la eliminacion periddica de contaminantes
de todo tipo.
- Esto incluye principalmente:

* Sal para la nieve

* Arena, guijarros, tierra

* Polvo industrial de todo tipo

* Agua; también en combinacién con otras influencias ambientales

+ Depébsitos agresivos de todo tipo

* Humedad permanente debido a una ventilacion insuficiente

Con qué frecuencia debe limpiarse la plataforma elevadora dependera, entre otras cosas, de la
frecuencia de utilizacion, la manipulacion de la plataforma elevadora, la limpieza del taller y la
ubicacion de la plataforma elevadora. Ademas, el grado de contaminacion dependera de la
estacion del afo, de las condiciones climaticas y de la ventilacién del taller. En condiciones
desfavorables puede ser necesaria una limpieza semanal de la plataforma elevadora, pero
también una limpieza mensual puede ser suficiente.

No utilice a agentes agresivos o0 abrasivos para la limpieza, mas bien utilice productos de

limpieza suaves, por €j. un detergente comercial y agua tibia.

- No utilice limpiadores de alta presion para la limpieza (por ej. chorro de vapor)

- Elimine toda la suciedad cuidadosamente con una esponja, dado el caso con un cepillo.

- Procure que no queden residuos de detergente sobre la plataforma elevadora.

- Después de la limpieza, la plataforma elevadora debera secarse frotandola con un pafio y
rociarse ligeramente con un spray con cera o aceite.

- Las piezas maviles (pernos, rodamientos) deberan engrasarse o aceitarse segin las
especificaciones.

- Allimpiar el piso del taller debera procurarse que ningun producto de limpieza agresivo entre
en contacto con la superficie de la plataforma elevadora. Esta prohibido el contacto
permanente con cualquier tipo de liquido.
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7.3 Reajustar la correa Polyflex

Al cambiar la correa de transmision debe reajustarse la tensiéon de la correa. Para ello se
desmontan las cubiertas de la correa trapezoidal.

Figura 12: Cubierta de la correa trapezoidal (versién con tubo
vertical)

1: Columna

2: Tubo vertical

3: Cubierta de la correa trapezoidal

4: Husillo elevador

A continuacion se reajusta la tensién de la correa con el elemento tensor (figura 14). Para ello se
aflojan ligeramente una vuelta los 3 tornillos que sujetan el motor (figura 14, N° 1). Con los
tornillos de calibracién (figura 14, N° 2) la correa s6lo puede aflojarse o tensarse debidamente.

Figura 13: Posicion de la correa de transmision

1. Tubo vertical; (opcional)

2: Elemento tensor para reajustar la tension de la correa;
3: Polea de garganta,;

4: Correa Polyflex (correa de transmision);

5: Eje de accionamiento del motor

Figura 14: Ajuste de la tension de la correa

1: Tornillos de fijacion del motor
2: Tornillos de calibracién para la tension de la correa

Con la ayuda de un accesorio (figura 15) que se adquiere a la empresa
NuBbaum Hebetechnik GmbH & CO.KG) la correa Polyflex se ajusta con la desviacion
adecuada.

Figura 15: Accesorio

+ Antes de comenzar el ajuste de la correa, el instrumento de medicién deberd apoyarse
sobre una superficie plana y firme, y presionarse hacia abajo hasta que el palpador apoye
sobre la superficie lisa.

» Después, el reloj debera ponerse a cero, es decir que el anillo exterior del comparador
deberé girarse hasta que la aguja apunte al cero.
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Rillenscheibe

Polyilexriemen

Antriebswelle
Motor

Figura 16:
Instrumento de
medicién

Zubehor zur Exnstellung der
Riemenablenkung (max. ! 5 mm) *)

|
\ Hubspindel

*) Riemen mul am 2ubehortell anliegen

+ Asentar el instrumento de medicién sobre la correa Polyflex, como se muestra en la figura
16,17.

* El comparador s6lo debera girar 1 revolucion (1 mm) como minimo, hasta un maximo de
1,5 revoluciones (1,5 mm) en sentido antihorario.

Figura 17: Asentar el instrumento de medicién sobre la correa

* Los tornillos de fijacién deben ser colocados de nuevo en la posicion inicial.
7.4 Comprobacion/Reemplazo del sistema de tuerca de elevacién
* Medicién éptica de desgaste:

I Lafijacion de la barra de retencion "Safty Kit" debe estar instalada, véase el capitulo 9.1.
Para comprobar la tuerca de soporte debera retirarse la cubierta del husillo elevador. En la placa
de soporte se ha instalado un medidor de desgaste de la tuerca de soporte. Este debera quedar
al ras del borde superior de la placa de soporte (en la parte superior del carro de elevacion)
(véase la figura de abajo). Si el pasador sobresale 2 mm hacia arriba, la tuerca de soporte debe
cambiarse junto con la tuerca seguidora.

Figura 18:
Aplicar lacre al Einbau-Zustand Ausbau-Zustand

pasador de la
]- 2

tuerca de indel e
Hubmutter [~

elevacion [

N BB~ N
N H 2

R

2mm

T

L2

Ml

1
l
i
|
|
|

g / - /
i ] T /TragmutzesverschieiBsuit
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7.5

Comprobacién de la estabilidad de la plataforma elevadora

Las tuercas de los tacos de fijacion autorizados deberan reapretarse con los pares de apriete
especificados por el fabricante mediante una llave dinamomeétrica calibrada. (pares de apriete,
consulte la hoja informativa del respectivo fabricante de los tacos)

8 Montaje y puesta en servicio

8.1

8.1.1

s

0004

Figura 20:

Directivas de instalacion

La instalacion de la plataforma elevadora debe ser realizada por montadores
capacitados del fabricante o del distribuidor. La instalacién debe realizarse siguiendo las
instrucciones de montaje.

La plataforma elevadora de serie no debera instalarse en locales con peligro de
explosién o naves de lavado.

Antes de la instalacion debera comprobarse que la cimentacion sea suficiente o ésta
deberé& construirse.

Debera procurarse que el lugar de instalacion esté nivelado, en tanto que los cimientos
al aire libre y en recintos donde se esperan las inclemencias del invierno o heladas,
deberan construirse a la profundidad de helada.

Para la conexion eléctrica estandar debera disponerse de 3 ~/N + PE, 400 V, 50 Hz. La
acometida debera protegerse con fusibles de 16 A de accién lenta segiin VDEQ0100. La
seccion minima del conductor sera de 2,5 mmz2.

El tendido de cables es posible a través del tubo vertical con barra transversal o por la
perforacion situada en la placa base. En cualquier caso debera evitarse que los cables
se retuerzan o sean sometidos a traccion excesiva.

Una vez realizado el montaje de la plataforma elevadora y antes de la primera puesta
en servicio, el cliente (titular/explotador) deberé hacer inspeccionar el conductor de
proteccion de la plataforma elevadora segun las directivas IEC (60364-6-61). Se
recomienda también una prueba de resistencia de aislamiento.

Instalacion y anclaje de la plataforma elevadora

En las instalaciones del cliente deberan proveerse medios auxiliares adecuados
(por ej. graa, carretilla elevadora, etc.) para descargar la plataforma elevadora y para
el montaje.

Antes de la instalacion de la plataforma elevadora, el titular/explotador debera comprobar que la
cimentacion sea suficiente o debera construirla. Para ello sera necesario un piso de hormigén
normal con un grado min. de C20/25 (B25). El espesor minimo de la cimentacién (sin solado ni
baldosas) puede consultarse del plano general de cimentacion en esta documentacion.

En nuestros planos indicamos los requerimientos minimos de la cimentacion, no obstante el
estado de las condiciones locales (por €j. subsuelo, calidad del terreno, etc.) no esta bajo nuestra
responsabilidad. En casos especiales, el disefio del sitio de instalacion debera ser especificado
individualmente por un arquitecto o un ingeniero estructural. Los cimientos al aire libre deberan
construirse a la profundidad de helada.
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El propio titular/explotador de la plataforma elevadora es el responsable del lugar de

emplazamiento.

Si la plataforma elevadora se va a instalar sobre un piso de hormigén existente, debera
comprobarse previamente la calidad y la resistencia del hormigén. En caso de duda debera
hacerse una perforacion de prueba y colocarse un taco. A continuacién, el taco debera apretarse

con el par de apriete solicitado.

Si al revisar la zona de influencia del taco (@ 200 mm) se observaran dafios (fisuras capilares,
grietas y similares) o si no se pudiera aplicar el par de apriete solicitado, el lugar de

emplazamiento no sera adecuado.

X
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Steigrahr s ol

— ———Sauienaboackung <

Hubsaule
Hubsaule /

Abaeckung Abdeckung

\
N\

Hubschlitten Hubschiitten

Tragarm kurz._

b
“Tragetefer

_— Tragarm tang = /"
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Figura 21: Vista general de montaje
con tubo vertical y transversal

Debera construirse una cimentacion conforme a las directivas de la hoja "Plano de cimentacién".
Debera también procurarse que el lugar de instalaciéon de la plataforma elevadora esté nivelado, a
fin de que se garantice el contacto continuo entre la plataforma elevadora y el piso de hormigén.

1: Columna

2: Placa base

Figura 22: Anclaje

3: Tacos de seguridad

» Para lograr una mayor protecciéon contra la humedad del suelo del taller, debera colocarse
una fina lamina de PE entre el piso del taller y la placa base de la columna, antes de
fijarla con los tacos. Ademas, después de la fijacion debera también rociarse con silicona
el espacio libre entre la placa base y el piso del taller.

» Hacer las perforaciones para la fijacién con tacos a través de los agujeros de las placas

base.

* Limpiar las perforaciones soplandolas con aire comprimido. Introducir los tacos de

seguridad en los agujeros.

» El fabricante recomienda por ej. tacos de seguridad Liebig, Fischer o Hilti, o tacos
equivalentes de otros fabricantes homologados, teniendo en cuenta las disposiciones.
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» Antes de fijar con tacos la plataforma elevadora, debera comprobarse si el hormigén
alcanza la calidad C20/25 hasta el borde superior del piso terminado. En este caso
debera determinarse la longitud de los tacos en la hoja de datos "Seleccion de la longitud
de los tacos sin revestimiento de suelo” (en el anexo). Si hubiera un revestimiento de
suelo (baldosas, solado) sobre el hormigén portante, debera determinarse primero el
espesor de este revestimiento. Recién después de esto debera seleccionarse la longitud
de los tacos en la hoja de datos "Seleccion de la longitud de los tacos sin revestimiento de
suelo” (en el anexo).

» Alinear la posicion de la plataforma o de las columnas elevadoras con un nivel de burbuja.

* Las placas de base deberan suplementarse en caso necesario con elementos adecuados
(tiras delgadas de chapa) para asegurar una exacta instalacién vertical o bien garantizar
el contacto de la placa base con el piso. Estos suplementos deberan colocarse ocupando
una gran superficie debajo de la placa base.

* Luego llenar adicionalmente en caso necesario con una masa de compensacion la
cavidad por debajo de la placa base.

» Reapretar los tacos con una llave dinamométrica.

Cada taco debera apretarse con el par de apriete solicitado por el fabricante. Con un
par de apriete menor, el funcionamiento seguro de la plataforma elevadora ya no
guedara garantizado.

+ Sieltaco se aprieta con el par de apriete especificado, la arandela eléstica curvada
quedara plana sobre la placa base. De esta forma quedara garantizada una unién de
anclaje segura.

8.1.2 Instalacion eléctrica'y conexion al suministro de energia
A) Con uso de tubo vertical y transversal

+ Aflojar y/o desmontar las cubiertas superiores de las columnas.

* Tender el cable segun el diagrama (figura 23) en el tubo vertical y transversal de la
plataforma elevadora y ensamblar los enchufes adecuados:

» Preste especial atencion al contacto firme de las conexiones enchufables.

+ Al ensamblar las conexiones enchufables en la placa de cierre, debera procurarse que los
cables no toquen las piezas rotantes.

+ El cable de control del motor de 7 hilos (con 2 enchufes) se introduce por la placa de
cierre del lado de mando, se conduce a través del tubo vertical y el tubo transversal hasta
el lado opuesto y se conecta con el enchufe en la placa de cierre del lado opuesto.

* El cable del potenciometro de 3 hilos (con 2 enchufes) se conduce también a través del
tubo vertical y el tubo transversal hasta el lado opuesto y se conecta con el enchufe en la
placa de cierre del lado opuesto.

+ Con el cable de alimentacién de 5 hilos (con un enchufe) se establece el suministro de
energia eléctrica en la placa de cierre del lado de mando.
» Introducir con cuidado desde arriba las placas cubierta en los tubos verticales.
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Figura 23: Recorrido de los cables con el uso de tubo vertical y transversal
B) sin el uso de tubo vertical y transversal (bajo piso)

+ Existe la posibilidad de tender los cables de alimentacién y los cables eléctricos bajo el
piso. De esta manera puede prescindirse de los tubos vertical y transversal (puente de
cable) entre las dos columnas.

» Debera construirse una cimentacion conforme al plano 6348 EINBAU (pagina 32). La
abertura para los cables se encuentra respectivamente en la placa de base

* Los cables se tienden en el hueco que se encuentra en las columnas.

+ Durante el montaje de la plataforma elevadora debera asegurarse que los cables no se
dafien al instalar las columnas.

» Antes de instalar las columnas, pasar los cables a través del tubo vacio que se encuentra
en la cimentacion. A continuacion llevar las columnas al lugar de emplazamiento.
Introducir los cables a través del agujero de la placa base y conducirlos a través de la
columna hasta su parte superior. Erigir con cuidado las columnas para evitar que los
cables se doblen o se aprieten.

* Los cables deberan conectarse de acuerdo al diagrama (figura 24).

+ Al ensamblar las conexiones enchufables en la placa de cierre, debera procurarse que los
cables no toquen las piezas rotantes.

» Preste especial atencion al contacto firme de las conexiones enchufables.
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Figura 24: Recorrido de los cables sin el uso de tubo vertical y transversal
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8.2

A

Montaje del brazo portante

» Colgar los brazos portantes estandar e introducir desde arriba en los agujeros cada uno
de los pernos de articulacién lubricados con grasa neutra multiuso y colocarles los anillos
de seguridad suministrados.

Los pernos del brazo portante deben asegurarse por ambos extremos, porque de lo
contrario no queda establecida una unioén fiable entre carro de elevaciéon y brazo
portante.

8.3Puesta en servicio

I

8.4

Antes de la puesta en servicio debera realizarse la inspecciéon de seguridad por Unica
vez (utilizar el formulario “Inspeccion de seguridad por tnica vez”)

Si la instalacion de la plataforma elevadora es realizada por un experto (montador capacitado
en fabrica), éste realizara la inspeccién de seguridad. Si la instalacion es realizada por el
titular/explotador debera encargarse la inspeccién de seguridad a un experto.

El experto certificara el perfecto funcionamiento de la plataforma elevadora en el protocolo de
instalacion y en el formulario para inspeccion de seguridad por Unica vez, y habilitara la
plataforma elevadora para su utilizacion.

Después de la puesta en servicio, cumplimentar el protocolo de instalacion y enviarlo
de inmediato al fabricante.

Cambio del lugar de emplazamiento

Para cambiar el lugar de emplazamiento deberdn alcanzarse las condiciones previas de
acuerdo a las directivas de instalacion. El cambio de sitio deberé llevarse a cabo segun la
siguiente secuencia:

» Desplazar el carro de elevacién a media altura.

» Desconectar de la red la alimentacion eléctrica de la plataforma elevadora.

+ Desconectar los cables eléctricos entre las dos columnas.

+ Desmontar los brazos portantes (retirar los anillos de seguridad del perno del brazo
portante,

» extraer el perno del brazo portante y desmontar el brazo portante).

» Aflojar las fijaciones con tacos.

» Transportar con cuidado las columnas de elevacién con medios auxiliares adecuados (por
ej. grda, carretilla elevadora, etc.) hasta el nuevo lugar de emplazamiento.

* Montar la plataforma elevadora de acuerdo al procedimiento utilizado durante la
instalacion y fijacion antes de la primera puesta en servicio

Deberan utilizarse tacos nuevos. Los tacos viejos ya ho estan en condiciones de ser
utilizados.
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Seleccién del Taco Liebig sin revestimiento de suelo (solado, baldosas)

(Valido 2.30 SL, 2.35 SL, 2.40 SL)

Diametro del agujero 22 mm en la placa base
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Top edjie concrete floor
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Sprecaedl des Dibels
Expansion point of bolt
partie expansible de ks chevlle

Dobefbohrung
balt hole
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Taco Liebig

Tipo de taco

Profundidad del agujero a
Profundidad min. del anclajeb
Espesor del hormigén C
Diametro del agujero d
Espesor del componente e
Calidad de hormigén
Cantidad de tacos

Par de apriete del taco

BM12-20/80/40

100

80

Min.160 (*)

20

0-40

Min.C20/25 armadura normal (1)

Depende del modelo de plataforma elevadora
70 Nm

(*) Min. espesor del hormigon al utilizar el taco antes mencionado, de lo contrario rigen las
especificaciones en los planos de cimentacion.

Pueden utilizarse tacos equivalentes de otros fabricantes conocidos, teniendo en cuenta

las disposiciones.

(") Explicacién: armadura normal
Una armadura es normal si la distancia entre los centros de las barras de la armadura en
la zona del taco para un diametro de barra 210 mm =150 mm o para un didmetro de barra

<10 mm =100 mm.
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Figura: Seleccién del Taco Liebig con revestimiento de suelo (solado, baldosas)

(Vélido 2.30 SL, 2.35 SL, 2.40 SL)

Diametro del agujero 22 mm en la placa base

Grundrshmen
baseplute
meoe

Estnch Fliesenboden
Wash Floor tile floor
nlre en ciment ou carrelage

Tragender Betan B

Oberkante Fertigfussboden
Top edge concrete Loor

bard supéneur du plancher i

CHTVME CONCrele =
béton pottant

Speetztedl des Dabels
Expansion point of baoll
partic expansble de ks chevalle

Dithelbohrung
bolt hole

alGaage de ks

Taco Liebig

Tipo de taco

Profundidad del agujero (mm) a
Profundidad min. del anclaje (mm) b
Espesor del hormigén (mm) c
Diametro de perforacion (mm) d
Espesor del componente (mm) e+f
Calidad de hormigén

Cantidad de tacos (uds.)

Par de apriete del taco

F

BM12-20/80/65 BM12-20/80/100 BM12-20/80/140

100 100 100

80 80 80

Min. 160(*) Min.160(*) Min.160(*)
20 20 20

40-65 65-100 100-140

Min.C20/25 armadura normal (1)
Depende del modelo de plataforma elevadora
70 Nm 70 Nm 70 Nm

(*) Min. espesor del hormigdn al utilizar el taco antes mencionado, de lo contrario rigen las
especificaciones en los planos de cimentacion.

Pueden utilizarse tacos equivalentes de otros fabricantes conocidos, teniendo en cuenta

las disposiciones.

(1) Explicacion armadura normal:

Una armadura es normal si la distancia entre los centros de las barras de la armadura
en la zona del taco para un diametro de barra 210 mm =150 mm o para un diametro de

barra <10 mm =100 mm.
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Figura: Seleccién del Taco Liebig sin revestimiento de suelo (solado, baldosas)
Valido para (2.50 SL 11, 2.50 SL DG 1)
Diametro del agujero 26 mm en la placa base
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Taco Liebig

Tipo de taco BM16-25/100/40
Profundidad del agujero (mm) a 125

Profundidad min. del anclaje (mm) b 100

Espesor del hormigén (mm) ¢ Min.200 (*)

Didmetro de perforacion (mm) d 25

Espesor de perforacion (mm) e 0-40

Calidad de hormigén Min.C20/25 (B25) armadura normal (1)
Cantidad de tacos (uds.) Depende del modelo de plataforma elevadora
Par de apriete del taco 115 Nm

(*) Min. espesor del hormigén al utilizar el taco antes mencionado, de lo contrario rigen las
especificaciones en los planos de cimentacién.

Pueden utilizarse tacos equivalentes de otros fabricantes conocidos, teniendo en cuenta
las disposiciones.

(") Explicacién armadura normal:
Una armadura es normal si la distancia entre los centros de las barras de la armadura en

la zona del taco para un diametro de barra 210 mm =150 mm o para un didmetro de barra
<10 mm =100 mm.
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Figura: Seleccién del Taco Liebig con revestimiento de suelo (solado, baldosas)
Diametro del agujero 26 mm en la placa base
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Taco Liebig
Tipo de taco
Profundidad del agujero (mm) a
Profundidad min. del anclaje (mm) b

Espesor del hormigén (mm) C
Didmetro de perforacion (mm) d
Espesor del componente (mm) e+f

Calidad de hormigén
Cantidad de tacos (uds.)
Par de apriete del taco

BM16-25/100/65 BM16-25/100/100

125 125
100 100
Min.200 (*)  Min.200 (*)
25 25

40-65 65-100

Min.C20/25 armadura normal
Depende del modelo de plataforma elevadora
115 Nm 115 Nm

(*) Min. espesor del hormigdn al utilizar el taco antes mencionado, de lo contrario rigen las
especificaciones en los planos de cimentacion.

Pueden utilizarse tacos equivalentes de otros fabricantes conocidos, teniendo en cuenta

las disposiciones.

() Explicaciéon armadura normal:

Una armadura es normal si la distancia entre los centros de las barras de la armadura en
la zona del taco para un didmetro de barra 2 10 mm = 150 mm o para un diametro de barra

<10 mm =100 mm.
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Tinst ™

Marca de la
profundidad de anclaje

| |
g | ) -1 S CO88
g | iReservado el derecho a modificaciones!
q e e e ! subject to alterations!
. —nd dQ = sous réserve des modifications!
H SMART LIFT/HYMAX S SMART LIFT /HYMAX S
TaCOS fISCher 2.30 SL/3000:, 2.50 SL /5000g°
2.35 SL /35007,
2.40 SL / 4000°
Dubel
typ of dowel FH 15/50 B FH 18 x 100/100 B FH 24/100 B
type de cheville N° de pedido 970265 Ne de pedido: 972230 Ne de pedido 970267
Bohrteife td 145 230 255
drilling depth
Profondeur de l'alésage
Mindestverankerungstiefe hef 70 100 125
min.anchorage depth
Profondeur minimale dancrage

Betonstarke c siehe den aktuellen Fundamentplan

: see current foundation-diagram drawing
tEhICk_neSS 0(; cobr];;rete vois le plan de fondation actuel
paisseur du beton
Bohrerdurchmesser do 15 18 24

diameter of bore
Diameétre de l'alésage
Bauteildicke thix 0-50 0-100 0-100
thickness of the lift-piece
Epaisseur de la piéce
Anzugsdrehmoment Nm Mb 40 80 120
turning moment
moment d’une force

Gesamtlange | 155 230 272
Total length
Longueur totale
Gewinde M M10 M12 M16
Thread
fil
B 4
, b 8
Stiickzahl .
piece number - 10
nombre des pieces - 12
16
' 20
Y 14

Montage

™

Es kodnnen auch gleichwertige Sicherheitsdiibel anderer Hersteller (mit Zulassung) unter Beachtung deren Bestimmungen verwendet werden.
It is possible to use equivalent safety-dowels (with license) of other manufacturer but observe their regulations.
Des chevilles des autres marques (autorisées) peuvent aussi étre choisies en respetant les directives du fabricant.
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NI Markierung der

Verankerungstiefe
N
i
I/
Betonqualitat min C20/25 \
normal bewehrt Anbauteil-
. Verankerungstiefe he = Behrachtiefe hy dicke tgy

Quality of concrete T T ’ ) "™ L
Normal armouring ~_ Bauteildicke hin

T -l

Anderungen vorbehalten!
subject to alterations!
sous réserve des modifications!

: ‘2 T SMART LIFT/HYMAX S | SMART LIFT / HYMAX S
Tacos de inyeccion Hilti 2.30 SL /30007, 2.50 SL / 5000g°

2.35 SL /3500°,
2.40 SL / 4000°

Betonboden / concrete floor ohne Bodenbelag / without floor pavement (tiles)

Diibel HIT-V-5.8 M10x130 HIT-V-5.8 M12x150 HIT-V-5.8 M16x200
type of dowel ‘ Ne de art. 387061 Ne de art, 956437
type de cheville

Bohrtiefe (mm) ho 90 108 144
drilling depth

Profondeur de l'alésage

Mindestverankerungstiefe (mm) hef 90 108 144

min.anchorage depth
Profondeur minimale dancrage

Betonstarke (mm) min.120 min.138 min.180
thickness of concrete Hmin

Epaisseur du béton

Bohrerdurchmesser (mm) do 12 14 18

diameter of bore
Diamétre de l'alésage
Bauteildicke (mm) tfix max.17 max.19 23
thickness of the lift-piece
Epaisseur de la piéce
Anzugsdrehmoment (Nm) Tinst 20 40 80
turning moment
moment d'une force

Gesamtlange (mm) 130 150 200
Total length
Longueur totale
Gewinde M 10 12 16
Thread
fil
B 4
, P 8
Stiickzahl <
piece number - 10
nombre des pieces - 12
14
' 16
Y 28

Deberan cumplirse las instrucciones de montaje del fabricante de los tacos.
En caso de revestimiento de suelo (solado/baldosas) deberan utilizarse tacos mas largos.

Observe necessarily the installation description of the dowel manufacturer.
Use longer dowels with version with floor pavement and tiles

Pueden también utilizarse anclajes de inyeccion equivalentes de otros fabricantes (homologados) teniendo en cuenta sus disposiciones.
It is possible to use equivalent injections dowels (with license) of other manufacturer but observe their regulations.
Des chevilles des autres marques (autorisées) peuvent aussi étre choisies en respetant les directives du fabricant.

20110015 OPI 58 13.04.2016



Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
mm ET1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 SL, 2.40 SL/ HYMAX S3000, 3500, 4000

9 Inspeccidon de seguridad

W &

9.1

La inspeccion de seguridad es necesaria para garantizar la fiabilidad de la plataforma
elevadora. Esta debera realizarse:

1. Antes de la primera puesta en servicio después de la instalacién de la plataforma
elevadora
Utilice el formulario “Inspeccion de seguridad por unica vez”

2. Después de la primera puesta en servicio periddicamente a intervalos de no mas de
un afio.
Utilice el formulario “Inspeccion de seguridad periodica”

3. Después de realizar modificaciones en la estructura de la plataforma elevadora.
Utilice el formulario “Inspeccion de seguridad extraordinaria”

Las inspecciones de seguridad por Unica vez y periddicas deberan ser realizadas por
un experto. Se recomienda al mismo tiempo llevar a cabo un mantenimiento.

Después de realizar modificaciones en la estructura (por ejemplo modificacién de la
capacidad de carga o de la altura de elevacion) y después de hacer reparaciones
considerables en las piezas portantes (por €j. trabajos de soldadura) sera necesaria
una revision que estara a cargo de un perito (inspeccién de seguridad extraordinaria).

Este libro de inspeccién contiene planos de inspeccién para fotocopiar para la inspeccion de
seguridad.

Utilice el formulario correspondiente, registre el estado de la plataforma elevadora
inspeccionada y deje el formulario cumplimentado en el libro de inspeccion.

Instrucciones de montaje para fijacion de la barra de retencion

Para SMART LIFT 2.30 SL / HYMAX S 3000
Para SMART LIFT 2.35 SL / HYMAX S 3500
Para SMART LIFT 2.40 SL / HYMAX S 4000

Herramientas necesarias:

- Barra de palanca (1)
- Llave Allen 6 mm (2)

- Llave Allen 3 mm (3)
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Volumen de suministro:

=x
——

—

Tornillo M8 2x
Tuerca 2x )
Arandela 2x Regleta de guia 2x Angulo de fijacion 2x

Sistema de proteccion SL

Tuerca de elevacion

Tuerca de seguridad

Pestafia del pestillo

Gancho de retencion
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Preparacion

Asegurese de que no haya ninguna Llave Allen 3 mm
carga sobre la plataforma de elevacién

Desatornillar las cubiertas de chapa
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Levantar los brazos portantes, luego desconectar la plataforma elevadora del suministro
eléctrico o bloquear el interruptor

Insertar el angulo de fijacion
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Si fuera necesario, poner en posicion la pestafia del pestillo con una barra de palanca

Colocar laregleta de guia sobre el cojinete del husillo y deslizarla desde abajo en el &ngulo de
fijacién
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Fijar la regleta de guia con el tornillo M8
Procurar que la regleta de guia y el agujero alargado coincidan bien, o que la regleta de guia llegue por
encima del borde

6 mm

Inspeccidn visual

Una vez més realizar una
inspeccion visual para confirmar que
nada se haya modificado al apretar
el tornillo.

La regleta de guia y el angulo de
fijacion quedan montados en la
plataforma elevadora.

' jMontar la fijacion de la barra de
retencion en ambas columnas!
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Inspeccion de seguridad por Unica vez antes de la puesta en servicio

= cumplimentary dejar en el libro de inspeccién NUmero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........cc..ceeeevvvnenne.. I N OO ERUR
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ]

Estado/Funcién conmutador inversor ..
Identificacion “Subir, Bajar’...........cccccceeeiiiiiiinen.
Identificacion "Pulsador Parada CE" ....................
Estado, ventana del indicador LED ......................
Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma............cccuvvee...
Asegurar place de soporte

(no desenroscar del todo).........ccccvevvvieeiicinieennnee.
Proteccion del pernos del brazo portante.............
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX.........ccccccceeeneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencion ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion
Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

| I
I

O I
[

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....coccceeenicciices e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)

20110015 OPI 73 13.04.2016



Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Instruccionesde servicio y libro de inspeccion
ml—m 1 SMARTLIFT2.30 S, 2.35 S, 2.40 SL/ HYMAX S 3000, 3500, 4000

Inspeccion de seguridad peridédica y mantenimiento

Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma..........cccceevveeeen.
Proteccion del pernos del brazo portante.............. []
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior..........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion

Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

[[E‘h’ Cumplimentar y dejar en el libro de inspeccion Numero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........c..cceeeeevveennenn. ] L] [ e
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ] ]
Estado/Funciéon conmutador inversor .. ]
Identificacion “Subir, Bajar’.............cccooevoeereaennne. ] ]
Identificacion "Pulsador Parada CE" .................... ] ]
Estado, ventana del indicador LED ...................... ] ]
Asegurar place de soporte
(no desenroscar del todo)........c.cccevveeeveeeveeineennne. ] ]

N A O o [ I

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L] e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Inspeccion de seguridad extraordinaria

= cumplimentary dejar en el libro de inspeccién NUmero de serie:

Paso de prueba Satisfact Defecto  Verificar Observacion
orio o falta

Placa de caracteristicas .............cccooeeeeeieecreeneane. ] L1 O e,
Guia rapida de manejo en la columna.................. ] L] [ e
Datos de capacidad de carga ..........cc..ceeeevvvnenne.. I N OO ERUR
en la plataforma elevadora
Instrucciones de manejo detalladas ..................... ]

Estado/Funcién conmutador inversor ..
Identificacion “Subir, Bajar’............ccccceeeiiiiiiinen.
Identificacion "Pulsador Parada CE" ....................
Estado, ventana del indicador LED ......................
Interruptor principal a cargo del cliente, con cerradura .
Estado platos portantes de goma............cccuvvee...
Asegurar place de soporte

(no desenroscar del todo).........ccccvevvvieeiicinieennnee.
Proteccion del pernos del brazo portante..............
Funcion pasador de seguridad platos portantes...
Estado, Funcion protector de pies (opcional) .......
Funcién parada CE + sefial de advertencia (opcional) ..
Estado piezas de deslizamiento carro de elevacion......
Estado cojinete DU guia del husillo inferior...........
Estado de la pintura .........ccccooceeeeiiiieeniiiee e [ ]
Construccion portante (deformacion, grietas) ...... []
Par de apriete de los tornillos de fijacién ............. []
Par de apriete de los tacos de fijacion
Estado correa PolyfleX..........ccccccceenneee.
Estado, Funcion centraje del husillo..................... (]
Estado, Funcion bloqueo de brazos portantes ..... []
Estado, Funcién desplazamiento de brazos portantes ..
Estado, chapa de proteccion del MINI-MAX.........
Estado, Funcion brazos portantes MINI-MAX ...... [ ]
Estado barra transversal y tubo vertical para cables...... []
Estado de las cubiertas ..........ccccevvvveeiiieeeniineennn (]
Estado husillo elevador y tuerca de elevacion...... []
Estado indicador de desgaste de la tuerca de elevacion [_]
Estado fijacion de la barra de retencién ...............
Control Opcional pestillo .........cccccooriiiieiineinniins
a través de perforacion del carro de elevacion
Estado piso de hormigon (grietas)..........ccceeveneenne. []
Estado lineas eléctricas

| I
I

O I
[

Prueba de funcionamiento ..............ccccceeveeeveennen.. ] ] ]

plataforma elevadora con vehiculo

Prueba de funcionamiento "Arriba apag. y Abajo apag.” [_] ] L e
Funcién supervisién de sincronizacion................. ] ] L] e
Estabilidad de la plataforma elevadora................. ] ] SR
Estado general de la plataforma elevadora........... ] ] L] e

r adicionalmente!

Q

Marcar lo que corresponda, si se requiere una verificacion marc
Inspeccion de seguridad realIZAAA €l ..........cueii it e e et e ennee e e nnaeeean

[\ (o Ta gl o] (=00 {17 g F= W (=T o 1= ] (o 1R ET SO PPERR

Resultado de la prueba: [] Es arriesgado que contintie funcionando, verificacién requerida
[] Puede continuar funcionando, subsanar defecto
[] No presenta defectos, puede continuar funcionando sin problemas

Firma del perito Firma del titular
En caso de ser necesaria la reparacion de un defecto

Defecto reparado €l .....cocccccveeiicccicees e
Firma del titular

(iPara la verificacion debe usarse un nuevo formulario!)
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Otto NuBbaum GmbH & Co.KG e Servicio posventa e Korker Str. 24 ¢ D 77694 Kehl-Bodersweier
www.nussbaum-group.de ¢ E-mail: service@nussbaum-group.de

Servicio de linea directa Alemania: 0800 5 288 911
Servicio de linea directa internacional: +49 180 15288 911
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